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Opracowanie rozwizania problemu klasyfikacji powierzchniowych poth@w jednostek ruchowych przy
zastosowaniu sztucznych sieci neuronalnych.
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Opis projektu

Analiza chagow potencjatdw jednostek ruchowych (JR) jest p@ebnie wykorzystywana w badaniach
ukladu sterowania ruchem cztowieka, galaje ona madiwos¢ oceny neuronalnych proceséw sterowania.
Do niedawna potencjaty pojedynczych JR byty odlmera elektrod wkiuwanych do génia. Takie badania
byly ograniczone do skurczéw gdhia o niewielkiej sile, a co za tym idzie, takdo niewielkiej liczby
rébwnoczénie rejestrowanych JR. Ostatnie aggiiecia techniki odbioru potencjatbw JR z elektrod
powierzchniowych umidiwiaja nieinwazyjry rejestragg z wielu rownoczénie dziatajcych JR na
praktycznie kadym poziomie sity skurczu wrEnia, co potencjalnie nie znacznie rozszergyzakres
uzyskiwanej informaciji.

Jednake identyfikacja potencjatéw pojedynczych JR z zépigpowierzchniowych jest trudna, gdy
ksztalty potencjatowgsznacznie mniej zeticowane ni przy rejestracji wewgtrz-miesniowej i znacznie
czeSciej spotyka s superpozycje potencjaldw generowanych przemadJR. Dlatego problem peinej
klasyfikacji potencjatdw JR na wgzych poziomach sily nie zostal got rozwgzany w sposéb
satysfakcjonujcy [1-4].

Celem proponowanego tematu jest godj proby wykorzystania nowoczesnych metod ¢pségo
przetwarzania danych oraz zaawansowanych algorytsgiwcznych sieci neuronalnych do rogzeinia
tego problemu.

Nalezy podkreli¢, ze proba zastosowania sieci neuronowych do klasyfikpowierzchniowych
potencjatéw JR nie zostala ddtpodgta.
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