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Opis projektowanej rozprawy doktorskie;.

Celem pracy jest stworzenie modelu symulacyjnego kontroli przez p¢tle korowo-podkorowe
funkcji motorycznych, emocjonalnych i poznawczych. Zaplanowano stworzenie platformy
numerycznej (symulatora), ktora ma umozliwi¢ przeprowadzanie eksperymentéw
oceniajacych wptyw jakosciowy oraz potilosciowy réznych lekow i substancji na czynnosé¢
ukladu nerwowego a takze badanie wplywu uszkodzen poszczegélnych podsystemow
kontrolnych na patofizjologi¢ zaburzen neuropsychiatrycznych. Zaplanowano, ze schemat
petli korowo-podkorowych ma by¢ rozwinigciem modelu konceptualnego zaproponowanego
przez neurobiologa i specjaliste psychiatr¢ - Prof. Edwarda Jacka Gorzelanczyka
zatrudnionego w Katedrze Podstaw Teoretycznych Nauk Biomedycznych i Informatyki
Medycznej Collegium Medicum w Bydgoszczy. Praca doktorska ma mie¢ charakter
interdyscyplinarny i ma by¢ wykonywany w $cistej wspotpracy z Prof. E. J. Gorzelanczykiem

a w przewodzie doktorskim zaplanowano powotanie dwoch promotorow.




